
Burger Motorsport JB4

Montageanleitung 
BMW B58



Benötigte Werkzeuge

•	 schmaler Schraubendreher (Schlitz)
•	 Steckschlüssel mit 10er Nuss
•	 Kabelbinder



Entfernen Sie die Motorab-
deckung, diese ist lediglich 
gesteckt.

Motor ohne Abdeckung.



Das JB4 wird an den rot 
markierten Sensoren 
angeschlossen.

Entfernen Sie die Abdeckung 
(Fahrerseite)



Freie Sicht. Durch den rot 
markierten Bereich wird 
später das Can-Bus Kabel 
verlegt.

Sensor 1: TMAP



Entfernen Sie den TMAP 
Sensor durch herausziehen 
und herunterdrücken der 
grauen Lasche. Ziehen Sie 
das Kabel vom Sensor ab.



Verbinden Sie den JB4 Ka-
belbaum (Stecker mit bun-
ten Kabeln) mit dem origi-
nalen Stecker.

Verbinden Sie den JB4 Ka-
belbaum mit dem Sensor.



Sensor 2: MAP

Entfernen Sie den Stecker 
vom Sensor.

Verbinden Sie den JB4 Ka-
belbaum mit dem originalen 
Stecker.



Verbinden Sie den JB4 Ka-
belbaum mit dem Sensor.

Sichern Sie den JB4 Kabel-
baum über Kabelbinder am 
originalen Kabelstrang wie 
auf dem Foto gezeigt.



Verlegen Sie den JB4 Ka-
belbaum wie auf dem Bild 
gezeigt.



Demontieren Sie die Fuß-
raumblende. Sie ist mit 
zwei 10er Schrauben fi-
xiert und gesteckt.



Führen Sie das Can-Bus 
Kabel durch den Innenraum 
zum Motor. Achten Sie 
darauf, das der schwarze 
Dichtungsring nicht verlo-
ren geht.
Verbinden Sie das Kabel 
mit dem JB4 Kabelbaum.

Setzen Sie den Can-Bus 
Adapter auf die OBD 
Schnittstelle und führen 
das Kabel wie gezeigt 
durch die Wand.



Sichern Sie den restlichen 
JB4 Kabelbaum wie auf 
dem Foto gezeigt. Verstau-
en Sie das JB4 neben dem 
Bremskraftverstärker.

Die Montage des B58 JB4 ist abgeschlossen. Star-
ten Sie den Motor und testen den Zugang via BC 
Knopf. Sollte der Zugang nicht möglich sein, spielen 
Sie bitte als erstes ein Firmware-Update auf (USB 
Kabel oder BT Kit notwendig).

Bei korrekter Funktionsweise, setzen Sie nun alle 
entfernten Abdeckungen wieder ein.

Wir übernehmen keine Haftung für vom Kunden verursachte Montagefehler.


